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2 8100 ES

CONSIGNES DE SECURITE

concernant I'équipemant technique appliqué sur des installations industrielles
courant fort

Les appareils et machines édlectrigues décrits trouvent leur
application sur des installations & courant fort. lis comprennent
des Slémants qui, pandant |'opération, comportent des risques
ot gqui sont sous tenslocn, en mouvement ou &n rotation. En

; affat, lors de feur fonctionnement, ces dquipemants sont
susceptibles de provogquer d'importants dégats matériels et
des dommages sévires aux personnes et ce, par example,
suite & une suppression inadmissible des dispositifs
nécassaires de protection ou & un entretien insuffisant.

Les personnas responsahles de la sécurité de I'instaflation doivent, de ce fait,

s'assurer que:

- seul du personnel gualifié est chargé des travaux sur las apparails et machines.

- ce personnel peut disposer, & tout moment, das Instructlons de service
ifournies a la livraison} et de toute la documentation technique relative au
produit. Le personnel doit suivre imparativemeant ces instructions.

- les travaux sur les appargils et machines {ou 3 leur proximitd) exécutés par du
personnel non qualifié sont Interdits.

Dn antend par "personnel qualifié” des personnes, qui, en raison de leur formation,

de leur expérience et de leurs connaissances des normes, des dispositions, des

réglements pour la prévention des accidents du travail et des conditions de

foncticnnement, ont &t& appeiées par le responsahble de la sécurité de I'installation

pour exécuter las travaux nécessaires. D'autre part, elles devront &tre capable de

reconnaltre les dangers susceptibles de se présenter et de les &viter (d'aprés fes

définitiocns "personnel qualifié” selon VDE 105 qu IEC 364},

Parmi les connaissances requises il faut noter, par ailieurs, les mesures de premigrs
soins ainsi que les postes et équipements de secours sur le site.

Les présentes consignes de sécurité ne représentent pas une liste compléte de
mesures nécassaires pour assurer la sécurité de fonctionnement de l'installation. Pour
de plus amples renseignements a ce sujet, veuillez nous contacter.

Les données figurant dans la description technigue se rapportent aux versions
matériel et lagiciel indiguées au verso de la premigre page. Lorsque |'appareil ne
correspond pas 4 une des versions énumérées au lorsque la validité de la description
technique n'a pas 6té expressément confirmée, le contenu de la description n'a pas
force obligatoire. Lenze n'assume alors pas la responsabilité pour une fausse
manceuvre et ies effets en résultants.

Les instructions de service et de ciblage figurant dans la description technigue sont
4 appliquer par analogie. Les instructions sont & vérifier en fonction de la spécificité
de I'application. Lenze n'assume pas la responsabilité de I"adaptabilité du procédd
indigué et des exemples de cablage pour I'application du client.

Les données figurant dans le présant fascicule permettent de décrire les
caractéristiques des produits, sans les garantir,

Les contréles du matériel et de ia description technigque de I'appareil ont été réalisés
par Lenze avec le plus grand soin. Toutefois, nous ne pouvons pas NOus porter
garant d’apparails exempts de défauts.

Sous réserve de modifications technigues.

lenze



8100_Eb 3

La série 8100_E comprend six convertisseurs de fréquence couvrant la plage de
puissance allant de 0,25kW a 2,2kW.

1. PARTICULARITES

- Unité de commande numérique avec microprocesseur

- Fonctionnement MLI avec modulation vectorielie

- Caractéristiques de rotation améligrédes grice 4 une modulation optimisée

- 1.6 fois l'intensité nominale pendant une courte durée,
1,2 fois 'intensité nominale en fonctionnement Clamp

- Sorties convertisseur protégées contre les courts-circuits
- Chopper de freinage intégré, résistances externes

- Freinage par courant continu

- Jusau'a 3 valeurs de consigne JOG

- Fonctionnement en U/f

- Programmation des paramétres de commande "ON-LINE” {le moteur tournant)
- Entrées et sorties numériques pour niveau alutomate programmable 24V

- Version standarg avec carter congu en IP20

- Raccordemant pour alimentation par courant caontinu en réseau

- Prévu pour montage de |'interface série RS232C

Llenze
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8100 _E5

1.1

CARACTERISTIOUES TECHNIQUES

| g102

Type d'appareil 8101 8103 Bl04 8105 Bl0&
Puissance e sortie S/ kVA 0,76 1,0 1,3 1,5 2,7 3,8
Fuigeance nominale Fy/¥W 250 210 S50 750 1500 2200
moteur (4 p&lea}

Tensicn réaseau D sesau 190, ..2e0V +0D% E0...G60HZ

Courant nomin.réeeau |Iposgeaufd 4,5 5,0 7.0 8,0 1k 17
TenBlien de sortie U A x 0 ... Usfppay

Courant nom.de sortie|Iy/fa 2,0 2,8 3,4 4,0 7,0 9,5
Courant max.de sorcie|Ip,. /A

Hang Clamp 3,2 4,2 B4 5.4 11, 2 15, 2
avec Clamp 2,4 3.1 4.1 4,8 8, 4| 1i, 4
Digsipation P /W 25 35 50 0 20 150
fd = 50Hz, I=Iy

Frégquence de sortie fa g...19%KHe

Tensicn pilote Uy, O...10v

;Courant pilote iy, O...20m& ou

I 4...20ma

Température ambiante [T, G...489 ¢

Humidit& admissikle Clagge G salon DIN 40040
Encombremants HxLxP /mm 205x162x140 205x162x1%3 245x200x150
®® drart. 247445 (347 446|347 447347 448|347 44591347 450
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2. RACCORDEMENTS

2.1 VUE D'ENSEMBLE "PARTIE PUISSANCE"
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2.2 VUE D'ENSEMBLE "PARTIE COMMANDE"

avec afimentation axtarne 24V

55l_|
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GMND-PE
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sans alimentation axterne 24V
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Céfaut

Lib&ration du convertisseur
Freinage par courant continu *
Sens rotation/arrét rapide (QSP) *
Potentiométre de consigne
Tension pilote/courant pliote

* Réglage usine

Défaut

Libé&ration du convertisseur
Freinage par courant continu *
Sens rotation/farrét rapide {(QSP) *
Potentiométre de consigne
Tension pilote/courant pilote

lenze
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2.3 INSTRUCTIONS DE MISE EN SERVICE

Les convertisseurs série B100 E sont réglés, en usine, de maniére 3 ce qu'ils
puissent alimenter, sans réglage supplémentaire, un moteur normalisé 4 p&les avec
une tension nominale de 220V, une fréguence nominale de 50Hz et une puissance
correspondant & a taille du convertisseur. Lorsqu'une adaptaticn de I'appareil est
nécessaira, ce dernier doit &tre réglé, c'est-a-dire "paramétré”. Pour le réglage des
"naramétres”, se reporter aux codes CCO 3 c06 (voir 3.2).

Pour la mise en service, seuls les paramétres suivants sont a régler:
- Sens de rotation

Larsque la configuration bornier correspond & celle réglée par I'usine,
appliquer une tension de 13 & 30V (voir 2.6.2)
sur la borne 21 pour obtenir un champ tournant en sens horaire
ou sur ia borne 22 pour abtenir un champ tournant en sens anti-horaire

- Libé&ration d nvertis

Pour chtenir la Hbération du convertisseur, appiiquer une tensien de 13 a 30V sur
la borne 28 (RFR). Cette instruction s'appligue également en cas de commande
par clavier ou par l'interface série voir 3.5.1).

la v r ONgj

La vitesse mateur est déterminée par la valeur de la fréguence de consigne. Cette

dernidre peut &tre appliquée:
- soit de facon analogique sur les bornes 7 et 8 {voir 2.6.1)
- soit de fagon numérique par le clavier de I'unité de commande

- soit par l'interface R5232

Pour une entrée numérique ou RS232, changer le mode de commande {voir 3.3.1}.

Lenze



8 8100 _E5

2.4 UNITE DE COMMANDE

Affichage

did|d
CHONORO

Clavier de cornmande

Fonction des touchas

Touche Fonction

PRG Changement de "coda"™ 3 “"paramdtre" at vice-varsa

5H + PRG Vallder la modiflcation. En caa de dé&faut,
acquitter le d&faut,

Bugmenter la valeur affichéa,

+ SH Augmenter rapidement la valeur affichée.

Diminuer la valeur affichéa.

L I - o =

+ SH Diminuer rapidement la valaur mffichée.

lenze
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2.5 PARTIE PUISSANCE

2.5.1 RACCORDEMENT RESEAL
@ L1, N, 190 - 260 V + 0%, 50Q/60Hz

L1{ N |PE N'utiliser les appareils 8106 qu'avec la self réseau

adéguate.
F_-——l En plus du connecteur de puissance, le cable PE peut &tre
w1t vissé sur le serre-cébles situé sur la face avant de "appargil.
U
* .
Filtre
L1 N PE

2.5.2 RACCORDEMENT MOTEUR

Sorties protégées contre les courts-circuits

Tensicn da sortie 3 x 0 3 Urgeaay

Moteur triphase
EEEAY

* Hlinder las cables et utiliser un filtre réseau pour obtenir un antiparasitage selon VOE 871,
valeur fimite classe B.

Llenze
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2,5.3 RACCORDEMENT RESISTANCE DE FREINAGE

Type d'apparail

2101 8103 8105

'RB WUel-Ug B10D_E 8102 8104 8108
Pulssance-crite
F-iy de freinage 00 W | 640 W (1700 W
3
Mo ¥ Fuigsance maxi da
W

freinage continu

120 w 250 W 450 W

R

Résiptance da
frainags adapté&a
(axtmxne)

470 0 400 @ B2 4o

Seull de commuta-
tion

375V dans le circuit
intermédiaire

B
Relois de
surintensité

|

teur résegy

convertisseur

Tension de commande

* Blinder les cables st utiliser
ur: filtre réseau pour ohtenir

Relais de surintensitd

un antiparasitage selon VDE
0871, valeur limite classe B.

Réaistance Relais de surintanalts
da freinage Réglage * % H® d'art.
4700/120W 0,5 A 325 B%92

05 0g2

2000 f250W 1,0 A 325 653
2x 30% 1&1

B2Q7450W 2,3 A 3125 g95
345 3s4

** Le réglage du relais de surintansitd s& déduit du courant maxi
de freinage de [a résistance utilisée,

Socle pour relais thermique de surintensité:

NEII

d'art. 325 701

Le relais de surintensité et le socle na sont pas compris
dans I'équipement standard.

Ty
18 SutnRIo T rése

; H
Lhni b

i k%_ .H’f

“”ﬁ;§> AT
7 i
| B4

3

Ehaost LR

SR i i
d | | % =
Ty i + ﬁgmé&; i : S i “ :
;%Egigi%@%u e é&%ﬁﬁxﬁﬂ%ﬁ% e ERiE 1 :i-o B ; Lu-e- 3
E i 3 Foye b i b e
‘EEEEEE;S'{:g HiTET : cgé;_'-’""“"mgig“’” PR T e ; b i &o T T i i o iy % i =
e DL e LT e AT A L it i % Hhih i L HonEh s i b
LTI R A ﬁm:; B é ; Eehtiup? : i e SRy
B Rt drsip it iy e S e erbEiny e t-,:;?_"‘”‘“ E "ﬁ'ﬁ H T ;mi?” 3 S%‘Eﬁ‘ FAa 4»&-%““:%‘ Fhien
i¥¢¥+x+<5§><°f°f°vsﬁ§ﬁi32¥$§>xéa+3g°+<asx»x3ﬁf°ﬁﬁ:é%$ﬁo,¢$<52?1¢+v+34+x+3§§§35z B e fﬁ;g S R L e et S s A v adg




8100 _ES

11

2.6 PARTIE COMMANDE

Certaines entrées et sorties sont paramétrées a |'aide da codes désignés par Cxx

{voir chapitres 3.2 ../..).

g

e i

2.6.1 ENTREE ANALOGIQUE

55

GND-PE

&n7

-

\

|

* yoir chapitre 5.6

lenze

impédance d'entrée:

a) 104 k{2 pour tension pitote
b) 600 O pour courant pilote
{tension mini de source pour fgmax du

courant pilote: 10V)

Raglage:

Entrés de la conslgna 55 Coda C34
par potantiomdtre OFF ~« Q=
par teneion pilocta 0...lov OFF » -0- *
par courant pilote 0...20mk O -0-
par courant pilecte 4...20ma O -1-

* Réglage usine (voir 3.4.6)

Position de S5 sur la carte de commande

Tension da référance 10V bhorne 9

Application:

Tansion d'alimentation pour consigne
par potentiomatre {10 k{, compris dans

'emballage)

Potentisl da ré&férence: borne 7

Capacité de charge admissible: 2mA
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2.6.2

ENTREES NUMERIQUES

sNee
I
2012112225128
Ry L} %
=y

Yoo
T
2012112212528 40
R L| \ } :)2&3*
<+
osP
.

sans alimantation externe 24V

avac alimantation externa 24V

Alimentation interne borna 20

Application:

Tension auxiliaire pour

- la commande des entrées numériques
a l'aide da contacts

- I'alimentation de la sortie numérique
borne 41

Capacité de charge admissible: 50mA

Barnes 21, 22, 25, 28
Niveau bas : DasvVv
Miveau haut: 13 3 30V

Réglaga usina:

Libération du convertisseur

Freinage par courant continu

Sens rotation/arrét rapide {QSP)

L’affectation des entrées numériques (bornes 21 & 28) peut dtre modifide en CO7
{voir 3.3.5),

Exemple d'affactation des entrées numdriques

cRT = 0 co7T = 1 co7? = 2
Borne 21| Sene horaire Sanm horaire Sens horaira =
{annular arrét rapide)|(annuler grrét rapide) niveau bas
Sene anti-horaire =
Niveau haut activé Hiveau haut activé niveau haut
Borne 22| Eana anti-horairm S8ens anti-horaire
fannuler arret rapide)|{annuler arr8t rapide)| Consignes JoG 1/2/3
Niveau haut activa Niveau haut activé {voir 3.4.B)
Borne 25| Preinage c.c, Conaigne JOG 1
Baorna 28| Libé&ration du con- Libkération du con- Likération du con-
vertlesaur vertiessur vartisssur

EL s
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2.6.3 SORTIE NUMERIQUE

Application: Sortie TRIP pour relais externe
Signal: Indication défaut avec signal "bas” sur
borne 41
Raccordamant: Pour application
o . .
— avec alimentation externe 24V;
T W= Relais 24V, Riz 1kQ, n® d'art.: 326 005
40141159 Capacité da charge admissibie: 2mA
7]
24V
+
Pour application sans alimentation externe:
Relais 15V, Ri=6000, n° d'art.: 321 351
Capacité de charge admissible: 2mA
e
T L=
20 40141159
1 4
1=
+] Ug

Lenze



14 8100 _ES

3. PARAMETRAGE

l.es convertisseurs série 8100 E sont réglés, en usine, de maniére 4 ce gu'ils
puissant alimentar, sans réglage supplémentaire, un moteur normalisé 4 péles avec
une tension nominale de 220V, une fréguence nominale de 50Hz et une puissance
correspondant a |a taille du convertisseur. Lorsqu'une adaptation de I'appareil est
nécessaire, ce dernier dolt &tre réglé, c'est-a-dire "paramétré®. Pour le réglage des
"paramétres”, se reporter sux codes COO & c06 {la signification des codes étant
décrites dans le tableau des codes).

La touche PRG permet de changer le niveau de commande {passags du niveau code
au niveau paramétre et inversement},

Lz mise en mémaoire non-volatile des paramétres madifiés est rézlisée en C03.

A la mise sous tension est affichée la fréquence actuelle du champ tournant. Si
I'affichage d'une autre valeur est souhaitée, modifier la valeur en C04.

3.1 VALIDATION DES PARAMETRES

Une medification est validée selon trois maniéres différentes et ce, en fonction du
code sé&lactionnd,

al Prise en compte immédiate
L'appareil prend immédiatement en compte le paramétre réglé,

bl Prise en compte aprés appui sur SH + PRG
La modification n'est validée qu'aprés appui sur SH + PRG. Pour ce faire, enfoncer
la touche SH, puis, sans relcher, appuyer sur PRG.

c) Prise en compte aprés blocage du convertisseur
La modification n'est validée qu'aprés blocage du convertisseur {niveau bas sur la
borne 28} et appui sur SH + PRG.

Pour saveir s'il faut appuyer sur SH + PRG ou bloguer le convertisseur, se reporter
aux instructions de paramétrage, dans le tableau des codes. Si la cornmande
d'exécution est acceptée (& I'exception des paramétres avec prise en compte
immédiate], |'affichage "---" apparait pendant environ 1s.

Lenze



8100 _E5 15
3.2 TABLEAU DES CODES
Code RG Etat du paramétre Réglage Réglage
cmmmCe Q&N cliant
INITIRLISATION
c|o|l -=|0|~|8H + PRG Commande: Bornier -0 -
Paramétrage: Clavier
Mode de
COMmmAnHe -|1|-|8H + PRG Commande: Claviar
Paramétrage: Clavier
-|2|=|5H + PRG Commanda: Borniar
Paramdétraga: Interfaca
=|3|=-|5H + PRG Cormande: Interfaca
Peramétraga: Interfacs
[ - - .
[C a2 «~|0|-|5H + PRG Réglags usina
Chargement des
paramdtres -|1|-|5H + PRG Jeu dg paramatres chargsé
i la mige Soud tenaicon
Chargement uniquement 8i convertiagsur
blogqué!
c|Ol3 -=|1}-|5H + PRG Jeu de paramdtres chargé
i la mipe soua tenaion
Sauvagarde des
paramétreo
;C o3 -|xl=x|5H + PRG Chaoix n® code pour affi- -i5t0
chage 34 la mise sous
Affichaga A la tenaion
misa sour ten-
ainn
C|0| & —|(0i-|5E + PFRG TRIP =111~
Hode de fonc-
tionnement -|1{-|58B + FRG Clamp
Changement uniguement sl convartiseeur
blaguél
c|G]7 —-|0{~|SH + PFRG Borne 21 - Rotation sens -0
horalire
configuration Borne 22 - Rotation sena
des bornes anti-horaira
Sorne 25 - Frelnage c.o.
=|1|-}88 + PRG Borne 21 — Rotatjion msans
horairae
Borne 22 - Rotation sens
anti-horaire
Borne 2% - Conajigna JOG 2
—-i2|-|8H + PRG Borne Z1 - Rotation ho—
ralrefanti-ho.
Borne 22 - Conmigng JOG 1
Borne 2% — Conaigna JOG 2
Changement unigquemant i convertisseur
blogquél
8H + PRG 1 a 9
cl(o|9 TxO0" impossibla {1} ) E}
[1]
Adregse dua Le code COY% na peaut &tre changé gu'en
convertlsgaur mode de commande CO1 = -0~ 2t -1-.

lenze



16 3100_E5
Code PRG Etat du paramétre Réglage Réglagsa
===l usine client
PARRMETRES DE FONCTIONWEMENT
Cil |0 x|x|(x/Hz 0 a 20H=z {0,1Hz} 0. |0 H=
[0, 2Hz]
Fréquence mini
du champ tour-
nant famini
30 & 100Hz{J,1Hz}
cli|a X x|x Rz 30...199Hz (a,2uz2]||s]0. [o] uz
108 & 199Hz {1H=z}
Fréguence maxi [G,2Hz)
du champ tour-
nant famax
0,02. la {10me}
cl1|2 Ix ®|2|B S. |0} o
- ) 1 & 108 {100ms}
Temps d'acocdlé- 0,02...9908
tion T;.
| 10 a 100s {18}
cl1]3 lx X|(x;= 5.0 =
' 100 & 9908 {10=}
Tempg de d&cé-
lération Tj,
a|l|& Li X|xiHz 45...960Hz EEG. ﬂ‘ Hz
Fréquence nomi-| Pas et régolution woir 3.4.3
nale fan
ciils xix|x|%  0...308 vy (0,13} || [5.[o|s on
: (0, 4%)
Accrolosement
da la tenaion
. [ -
cli|e xix|x|Hz D...2Hz (0,182} || |o0.|o]| Hz
(0,2Hz]
Logique d'arrét
i34 - |@|=|8H + PRG Tension pilote 0...10V -|1Q|-
Courant pilote 0...20mB
Coneigne anglo—
gigue -({1]-(5H + PRG Courant pllote 4...20mhk
c Ejﬂ ®(x|[x|% G...20% Uy {0,:1%} 0.10(% Uy
(0,8%]
Taneion d'arrét
"freinage c.c."
c|3 s| -|1]-|su + PR s&lection Jog 1 -f1]-
S58lectian
“coneigne JOG" j |-~ |[21=|5H + PBRG Sélection JO0G 2
-|3|-|8H + PRG S&lectien JoOg 2
c|als x|x|x|Hz 0 ... Eamax 2lof.0} He
Fréqgence de o 3 1Q0H=z {0.1H=z} |3{0|.0| He
conaigna JOG [D.2Hz]
106 & 199Hz {1Hz} | |4{a|.0! Hz
[D.2H=z)

lenze



8100_E& 17
Cods FRG Etat du paramétrae Réglage Ré?lage
- usine client
PRRAMETRES DE COMMANDE
[c 410 -|3|-|58 + PRG Convertisaeur bhlogué
Lib&ération du
convertisseur -(1]|-|88 + FRG Convertiaseur déblogué
La convartisgeur &tant blomqué, le point
décimal de 1'afficheur droit clignote
cl4|1 -|(o|[-|5H + PRG Rpotation an sengs horairs
Rotation sens
horaire / sens ||-[1|-|5H + PRG Rotaticon en =ens anti-
anti-horaire horaira
=|2|=| hffichage arrét ragide
funiguement en cas da commande par
baornier)
EE fl o —!sn « PRG non activé
Arrc&t raplde
Qsp -|1|-|8H + PRG activé
Ci4(5 -|0|-|54 + PRG JOG non activé (fréquence) |- |O-
da consligne activée en
Etat de la Caf)
valeur da -(1]|=[8H + PRG JOG 1 activs
conaigne JOG
-12(-|8H + PRG JOG 2 activé
-|2|-15E +# PRG JOG 3 activé
0...100H2 {0.,2Hz}
c|a|b =|x|(x|Hz famip-+-L [0,2HZ]
amin-*-tdma¥a,  199uz @ [iHz}
Fréguance de [U,2H=z]
conaigne
c14|8 ~|0[-|5H + PRG non activé
Freinaga par
sourant canki- -|1{=|SH + PRG activé
nu G5B

Uniquement en fonctionnament Clampl

RFFICHAGES

0...100H2z {0,2Hz}

cla(b x|x|x|Hz O,..199Hz [0,2HZ)

103...199H= {1Hz}Y

Fréguence [0, 2Hz]
réalle f4

C|5}2 xjx|x|% G...100% T {1%}

r&EsEaU [13]

Tanalon moteur

Llenze




PP WY L - PV e

18 8100 _E5

Coda PRG Etat du paramdtre Réflage Ré?lage
L e L H usine client

Lors d'un d&faut TRIP activé, l'affli-
Ci6,7? chaga vient en C&7 at clignots

Affichage des :
d&fauts TRIP {-t-|-| Pas de d&faut actuellament

o[Cc|(1 Court-circult, surcharge

o3 Surintengitd en accAlératicn

oC| 4 Surintensité en déc&l&ration

O|H| Surtempérature {(radiateur)

uf1|(s Alimentaticn + 15V défectueuse

¢ |r| D&faut syatéme

F|r Parte de paramétres et retour
aux réglages uaine

Hixlx Exrreur sagal auvto-contrdle

Pour réarmer le TRIP: SH + BRG

Les d&fauts précé&dents peuvent &tre
appelés & l'aide das toucheas ot

= %= N® de la mémoire dafauts (l..8}
affiché pendant env. 1ls

LR Fuis affichage automatigue dy
défaut

=|=|=| A&Absence de défauts précédents

Fonctions de
gurveillance LD Scustension: blocage du
convertleseur

Commande par clavier impossiblel
Convertilsgeur dé&blogqué automatigquemeant
au retour de la tensiond

PARAMETRES DE FONCTIONNEMENT

clofs jx|x[x[=  0...50s 16,283 || [5.0] =
[Q,22]
Tempe de main-
tien de
frainage
-= -‘ Aprém SH + PRG: {xxx} = Pan
Validation de la commande [xxx] = R&aclution
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3.3 PARAMETRES D'INITIALISATION
3.3.1 MODE DE COMMANDE CO1

Les fonctions de commande sont & programmer selon le mode de commande choisi:
soit par barnier de commande, soit par I'unité de commandea, soit par l'interface
LECOM {option). Le paramétrage s'effectue également en fonction du mode de
cammande choisi, scit par I'unité de commande, soit par l'interface LECOM. Le code
CO1 ne peut &tra changeé que par le clavier de I'unité de commande, et non par
I"interface LECOM.

EXd

=

Sh RS

L ITH1 1o ! o o s
:_g-o"lé s-; ] A ; vg@ *4 :
Ligaenignm 3 : 5 2 ihtpnubailg

3.3.2 CHARGEMENT DES PARAMETRES CO2

Le code CO2 permat d'appeler le jeu de paramétres & ia mise sous tension ou le
réglage using,

SAUVEGARDE DES PARAMETRES CO03

Le code CO3 permet de sauvegarder le réglage client. Les paramatres ainsi
sauvegardés sont chargés, automatiquement, & la mise sous tension f(jeu de
paramétres & (8 mise sous tension}.

3.3.3 AFFICHAGE A LA MISE SOUS TENSION C04

Le code CO4 permet de sélectionner le paramétre affiché & la mise sous tension. Pour
ce faire, entrer le numéra code du paramétre souhaitéd. Le code C04 ne peut étre
modifié que si CO1 = -0- ou -1- .

3.3.4 MODE DE FONCTIONNEMENT CO6

Le code CO6 permeat de choisir le fenctionnement TRIP ou le fonctionnement Clamp.
En fonctionnement TRIP, le dépassement de 1,6 fois I'intensité nominale entraine le
blocage du convertisseur et {'affichage de i'état du défaut correspondant (voir 4.}, Le
fonctionnement TRIP offre un couple éievé pendant une courte durée.

En fonctionnement Clamp, le moteur est imité & 1,2 fois 'intensité nominale &t ce,
par une limitation continue du courant de pointe {img. = 1.2 * IN!- En ce mode de
fonctionnement, la mise en défaut TRIP n'est pas déclenchée lors d’une surcharge
momentanée.

B R ;mw T i RS R
S, : 1
i
pd o
Hisre : o ‘ : >
it ﬁ*». by £ LA piee j'ﬁu—"“ e 4 = i i
RN ?5-3&5 Grndihn R ,,3;{ HHEE R e e R =ader B R £
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3.3.5 CONFIGURATION DES BORNES C07

La fonction des bornes d'entrée numériques 21, 22 et 25 est modifidée en CO7.

co7 =0 co? = 1 CC7 = 2

Borna 21| Sans horaire Send horalrs Invermion sena ha-
(annuler arrét rapide) |{annuler arcét rapidm)| rairefanti-horaire

Borna 22| Sens antl-horaire Sanm antl-horaire JOG 1, JOG 2, JOG 3
(annuler arrét rapida) | {annuler arré&t rapide) {voir 3.4.8)
Borne 25| Frainage ¢.c. Con@igne JOG 1

3.3.6 ADRESSE DU CONVERTISSEUR CO09

Le code CQ9 permet d’attribuer des numércs aux voies sur le bus, pour le dizlogue
par interface LECOM. Les adresses 1 & 99 peuvent &tre affectées & I'exception de
"10", "207, "30"..."90". L'adresse du convertisseur ne peut &tre changé qu'en mode
de commande C01 = -0- ou CO1 = -1-.

3.4 PARAMETRES DE FONCTIONNEMENT
3.4.1 FREQUENCE MINI DU CHAMP TOURNANT C10
FREQUENCE MAXI DU CHAMP TOURNANT C11

La plage de réglage de consigne est déterminée 2 1"aide des valeurs de fgmin et
fdmax- Avec une consigne 0, I'entrainement est accéléré jusqu'a la vitesse mini
Ydmin dés que la convertisseur est déblogué.

Lors d'une entrée directe de la consigne {par I'interface LECOM ou par consignes
JOG p.ex.), fymgx fonctionne comme valeur de limitatian,

3.4.2 TEMPS D'ACCELERATION T|g C12
TEMPS DE DECELERATION T C13

Les temps d'accélération et de décélération se rapportent 4 une modification de la
tréquence du champ tournant de 100Hz. Les temps T;, et Tis & régler sa déduisent
des équations suivantes:

ft 1he famax
HO2 ST e Tir = tir '
fg? - \ de - fdl
41 = : r—— Lamax
0 ! “—e  Tif = tif
i i Taz ~ faa
1 Tir Tif

Dans ce cas, ty et tjf correspondent aux temps soubaités pour le changament entre
fa1 et fg2. Tir et Tjf correspondent aux valeurs & programmer en C12, C13.
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3.4.3 FREQUENCE NOMINALE U/F Fgy C15

L'avaiution de la courbe caractéristique U/f est réglée 4 'aide de la fréquence
nominale U/f. Ceile-ci se déduit de la tension nominale moteur &t de la fréquence
nominaie moteur, selon i'égquation suivante:

Uy réseau (V)
fan [HZ] = "IN moteur [H2]
UN moteur [V]

Les valeurs de fréquence nominale U/ & régler pour les combinaisons résesuf moteur
les plus usuelles figurent dans le tableau ci-dessous. [l convient de noter que ia
tension maxi de sortie du canvertisseur peut s'élever 3 la méme valeur que la tension
réseau correspandante.

UNréseau UNmoteur fRmoteur fan
(¥} (v]) fHZ] [Hz]
220 220 =1 H BEQ.0
230 220 &0 B2.3
230 230 50 0.0
230 230 a0 E0.0
240 220 50 £4.5
240 240 50 S0.0
o L e TP E L e T ey nmémﬁ £3 BT
248 :
i - ; :
digndiine
o :&.3*“4 L i e Y e
EE Ryzdiaios : ¥ presksety
Lo R e e e ¢ ﬁgﬁ ﬁ;@:ﬁ i - o o Hiali
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La résolution effective des fréquences nominales U/ diminue en fonction de
I'augmentation des valeurs. Pour la fréquence nominale U/f effective sa reporter ay
graphlque suivant.

Umer {%)
Uraseqy

i
100

a5 4
90 ¢
85
B4
751
70
BS54
BOT
55+
504
45
40
35+
30 1
25
04
1514
10¢

5.

CHicdiH2

FEL

228
FEn
143

i5%
FLH
T8
FLL

a0
EYEH)

a1
J4B

209
ald

i
ara

/

531

agT
L1

Tas

gy Tt
e B2

20 40 8O B8O 100 120 140 160 180 200

3.4.4 ACCROISSEMENT DE LA TENSION Upniny €18

Ci15{Hr}
200

Al fg{HZ:

Reésolulion ,2Hz: 45 - Z00Hz
Résclulion 1.0Hz: 200 -220Hz
Résolution 2,0Hz: 220 - 228Hz

Il faut impérativement adapter la valeur de Upmin au motaur asynchrone utiliss, afin
d'éviter toute destruction du moteur par surchauffe. L'expérience mantre gue des
moteurs standard asynchrones autoventilés classe d'isclation B peuveant Etre
entrainés dans la plage de basses fréquences {fy =0...25Hz2) de fagon intermittenta,
avec courant neminal.

Le réglage de Umj, s"effectue de la maniére suivante:

- Insérer un ampéremétre ferromagnétique pour mesurer lg courant efficace dans une
phase mateur

- Alimenter le moteur, en rotation a vide, avec fy = 5Hz

- Régler Umjn:

a) En cas de fonctionnement intermittent dans la plage de basses fréquences,
régler Unin de fagon que le courant moteur ne dépasse pas sa valeur

nominale {lmgteur = 'N moteur!
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b) En cas de fonctlonnement continu dans |la plage des basses fréguences,
régler Umin de fagon que le courant moteur ne dépasse pas la valeur
correspandant a env. (1,8 fois sa valeur nominale
Hmotaur = 0.8 ' IN moteur) ou utiliser des moteurs a ventilation forcée ou
des moteurs avec une classe d'isolation pius élevée et régler Umin
conformément aux instructicns mentionnées en a).

Pour les valeurs exactes de réglage, contacter [e fabricant du moteur,

NOTA: La modificatlon de !a tension de sortie du convertisseur est proportionnelie a
la madification de la tension réseau. Lors du réglage de Umjn. tenir compte des
variations éventuelles de la tension réseau.

345 LOGIQUE D'ARRET C19

La logigque d'arrét permet d'activer le freinage par courant continu et ce, das que la
fraquence réelle (C5Q} est inférigure 4 la fréquence d'arrét programms&ea. Aves un
réglage de 0.0Hz, la logique d'arrédt n'est pas activée.

La tension d*arrét est & régler an C36.

3.4.6 CONSIGNE ANALOGIQUE C34

Lorsque la consigne analogique doit &tre fournie 4 partir de la borne 8 et sous farme
de courant pilote, programmer, en C34:

0..20mA : C34 = -
4,,.20mA : C34 = -1-

La commutation de la consigne psr tension pilote & ia consigne par courant pilote
s'effectue a I'aide de I'interrupteur S5, sur la carte de commande. Pour ce faire,
retirer le capot de protection.

Tension pilote / potantiomé&tra: 55 = OFF
Courant pilote: S5 = ON

3.4.7 TENSION D'ARRET POUR FREINAGE PAR COURANT CONTINU C36

Le courant continu fourni au moteur peut &tre réglé 3 'aide de la fonction "tension
d'arrét”, Pour I'activation du freinage psr courant continu, voir C48 {3.5.6).
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3.48 SELECTION "CONSIGNE JOG" C38

FREQUENCE DE CONSIGNE JOG C33
Les fréquences de consigne JOG sont programmées en C38 et C39:
- Sélectionner, en premier lieu, la valeur JOG en C38.

- En (39, atfecter une fréquence & la valeur JOG sélectionnée, En programmant
C38 = -2- p.ex., la frdguence pour JOG 2 peut 8tra réglée en C39,

- Les valeurs de consigne JOG supériaures A fy,,,, SONt limitées, de fagon interne,
a fdmax-

Peur ['activation des valeurs de consigne JOG, voir 3.5.4.

3.5 PARAMETRES DE COMMANDE

La madification des paramétres de commande s'effectus soit par l'interface LECOM,
soit par clavier et ce, en fonction du mode de commande choisi en CO1 fvoir 3.3.1).

3.5.1 LIBERATION DU CONVERTISSEUR C40

La libération et le blocage du convertisseur sont activés par
- la borne de commande 28
- ou le code C40.

Pour obtenir ia libération du convertisseur, appliquer une tension de 13 & 30V sur la
borne 28 et ce, inddpendamment du mode de commands choisi,

En mode de commande €01 = -0- ou -1-, il est également possikle de bloguer et de
débloquer le convertisseur par le clavier et ce, en C40.

En mode de commande C01 = -2- ou -3-, il est dgalement possible de bloguer et de
débloquer le convertisseur par l'interface et ce, en C40.

Libération du convertisseur apras la mise sous tension

Aprés la mise sous tension, le convertisseur est libéré das gu'une tension de 13 2
30V est appliquée sur la borne 28. En mode de commande CO1 = -3-, la libération
doit s'effectuer, en plus, par I'interface LECOM {C40 = -1-).

Libération du convertisseur en cas de changement du mode de commande CQOY
Lorsque le mode de commande est modifié en commande par hornigr, ie
convertisseur est débloqué, si le blocage du convertisseur n'a pas &té actionné
(borne 28). Le mode de commande est commuts, par ailleurs, lors du chargement du
réglage usine en CO2.
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3.5.2 ROTATION EN SENS HORAIRE / ANTI-HORAIRE C41

ARRET RAPIDE C42

Les codas C41 et C42 sont prédvus pour les fonctions
- “inverser le sens de rotation” et
- "activer i'arrét rapide®.

Selon le mode de commande choisi en CO1, ces deux codes exercent une influence
directe sur les fanctions ou indiguent |'état des bornes de commande 21 et 22,

Pour les commandes par bornier, il ast &galement possible de modifier la fonction des
bornes 271 et 22 et ce, en CO7 {voir 3.3.5).

Fonction “arrdt raplde” {QSP)

Larsque la foenction "arrét rapide” est activée, I'entrainement est ralenti jusqu'a I'arrét
selon la rampe de décélération Ty (C13).

Il est possible dactiver, en plus, le freinage par courant continu et ce, par la fonction
"logique d'arrét" (C19) et avec un temps de maintien régié en cO&.

Le convertisseur est blogué dés que le ternps de maintien est terming.

Commande par clavier ou par LECOM:

En cas d'une commande par clavier ou par LECOM {CO1 = -1- ou -3-) régler C47 = -
0- pour une rotation en sans horaire et C41 = -1- pour une rotation en sens anti-
horaire. La fonction "arrét rapide” est activée en C42.

Commande par bornier:
En cas de commande par bornier (CO1 = -0- pu -2-) |'état actuel des bornes 21 et 22
est évalué selon !a configuration des bornes {CO7) et affiché en C41 et C42.

configuration des bornes d'entrée avec C07 = -0- ou =-1-

Borne 21|Borne 22 |Affichage 41 |Affichage C€42| Signification

Haut Bas -0 - - 0 - Rotation en sens
horaire

Bas Haut -1 - -0 - Rotation en sens
anti-horaire

Bas Bas -2 - -1 - Arrét rapide

Lorsqu'une tension entre 13 et 30V iniveau haut) est appliquée sur les deux bornes,
le sens de rotation correspond au premier signal activé. SI, lors de la mise sous
tension, le niveau haut est déja appliqué sur ies deux bornes, la rotation réglée est en
sens horaire.
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Borne 2%

1 1 .,
Borne 23 |

L 1 —
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l
Fremage c.g

| 1 o,
Libéretian 1
Converhsseur r— - — _

En programmant une configuration des borngs CO7 = -2-, | sens de rotation est
déterminé par le niveau d'entrée sur la borne 21.

En programmant cette configuration, ta fonction "arrét rapide" ne peut étre activé par
borne.

RIS i : G
AT ] : : i
i ikt e *-‘-%3-3
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Activation de la fonction "arrét rapide”

La fonction "arrét rapide" est toujours activée par les borres 21 et 22 et ce,
indépendamment du mode de commande réglé en CO1,

En cas de commande par clavier ou par i'interface LECOM, il est égalemant possible
d'activer la fonctian en C40.

QOr, il n’est pas possible d'annuier Ia fonction en C40 aussi longtemps que la fonction
"arrét rapide” ast activée sur les bornes,
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3.5.3 TEMPS DE MAINTIEN DE FREINAGE cO6

En combinaison avec iz fonction "arrét rapide”, il est possible de créer un couple de
de maintien pendant une durde déterminée et ce, & partir d'une fréquence a régler. I!
faut alors effectuer ies réglages suivants:

- Programmer, en C19, la point de mise en action & partir dugue! le couple de
maintien doit &tre créé, La valeur mini & régler est de 0,2Hz pour activer la
fonction "couple de maintian avec durée variable™ .

- La valeur du couple de maintien est déterminda par la tension d"arrét {C36).

- Réglar le temps de maintien de freinage en ¢C8&. Dé&s que la valeur réglée en C19
est atteinte, 1@ tamps réglé en CO6 se déroule, A (3 fin de ce temps, le
convertisseur €st bloqué automatiqguement.

3.5.4 ETAT DE LA VALEUR DE CONSIGNE JOG C45

Commande par borniar:

En pregrammant une configuration CO7 = -1- {voir 3.3.5), la valeur JOG 1 est
activée, un niveau haut étant appliquéd sur la borne 25, Paur une configuration des
hornes CO7 = -2-, les consignes JOG soant activéss selon le tableau suivant:

Fonction avec CO7 = =2- Borne 22 |Borme 25

Consigne principale (bornea 8)
JOG 1 activé
JOG 2 activé
JOG 3 activé

= OO
H=Qo0

Le code C45 Indigue quelle est la valeur JOG activée ou si la consigne principale est
gctivéa.

Commanda par I'unité de commande ou l'interface LECOM:
Activer la consigne JOG souhaitéa en C45,

3.5.5 FREQUENCE DE CONSIGNE C46

La consigne principale actuelle est affichée en C46. En cas de commande par |'unité
de commande ou l'intarface LECOM, la consigne est a régler en C48.
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3.5.6 FREINAGE PAR COURANT CONTINU C48

Le freinage par courant continu est activé:

- en cas de commande par bornier, sur la borne 25 {Lniquament
pour une configuration des bornes CO7 = -0-, voir 3.3.5)

- en cas de commande par clavier ou par interface, avec C48 = -1-

- sutomatiguemeant, par la logique d'arrét {voir 3.4.5}

- automatiqguement, par la logigue d’arrét en combinaison avec |'arrét
rapide (voir 3.4.2}

Regler 1a tension d’arrét en C36, le fralnage courant continu &tant activé {voir 3.4.7).
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3.6 AFFICHAGES

3.6.1 FREQUENCE REELLE C50

Le code CBO permet d'afficher la fréquence réelle actueile.

3.6.2 TENSION MOTEUR €52

Le code C52 permet d’afficher la tension actuelle moteur et ce, de fagon normalisée
par rapport a fa tension réseau.

. :
i
;%2 -%ﬂgﬂ;ﬁ; qp __ £ %&
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3.6.3 ETAT DES DEFAUTS TRIP C67

voir chapitre 4.,

lenze




8100_E5

28

4. FONCTIONS DE SURVEILLANCE

4.1

AFFICHAGE DES DEFAUTS

L'apparition d'un défaut déclenche la mise en TRIP. Lo défaut est automatiguement
affiché en CB7 et clignote jusqu'a réarmement du défaut.

Réarmement du défaut par appui sur SH + PRG

Aprés réarmement, ies défauts sont mis en mémoire. lis peuvent atre affichés en

appuyant sur la touche 4. La mémoire défauts permet de sauvegarder 8 défauts au
maximum, le dernier défaut mis en mémaire étant affiché le premier (suivi da {'avant-
dernigr ete. .
En cas de commande par interface, le défaut est également affiché en C67, mais
sous forme de numéro de défaut (voir tableau). Les défauts sont sauvegardés en
€181 a C168.

Réarmement du défaut par:

C43

= -0-

L'affichage de LU entraine le blocage des impulsions {le point décimal clignote). Le
déblocage des impulsions s'effectue automatiquament et ce, dés que la valeur
admissible de la tension réseau est atteints.

4.2 ORIGINES DES DEFAUTS ET REMEDES

Dé&- | Erreur | Défaut Origine Reméde
faut | LECOM
affi-
ché
G Pas de défaut
oC1 {1 Surintensité | Fanctionnement TRIP: En cas de surcharge, dimi-
- Imoteur > 1,6 Iy ou nuar la charge ou changar
- court-circuit bornes en fanctionnement Clamp
{CO6 = -1-).
Fonctionnement Clamp: | En cas de court-gircuit,véri-
- court-circuit bornes fier s'il y a court-circuit
du c&ble moteur ou du mo-
teur
CC3 |13 Surintensité | Fonctionnement TRIP: En cas de surcharge, aug-
en accéléra- | - Imoteur > 1.6 Iy ou menter le temps d’accéler.
tion - ¢ourt-circuit bornes ou changer en fonct.Clamp.
Vérifier |a concep-
tion de I'entrainement.
Fonctionnement Clamp: | En cas de court-circuit,veri-
- eourt-circuit bornes fier s'll v a court-circuit
pendant t'accélération du cible moteur ou du Mo-
teur
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D&- | Erraur | Défaut Qrigine Reméade
faut [ LECOM
affi-
ché
0C4 | 14 Surintensité | Fonctionnement TRIP: En cas de surcharge, aug-
en décéléra-| - Imateur > 1,6 Iy ou mentar le temps de décdlér,
tion - caurt-circuit bornes ou changer en fonct.Clamp.
ou utillser un chopper de
freinage
Fonctionnement Clampi En cas de court-circuit,véri-
- court-circuit bornes fier s'il y a court-gircuit
pendant [a décélération |du céble moteur ou du mo-
teur
OB |50 Surtempéra- | Surchauffe du radiateur. | Laisser refroidir i'appareil,
ture Causes possibles: assurer une meilleure venti-
radiateur - Températurg ambiante | lation.
> 45 °C - Nettoyer le radiateur,
- Radiateur trés sale - Vérifier la température
- Position de montage in-{ ambiante de armaire de
correcte commande
U1s | 70 Alimentation| L'alimentation + 15V de | Ragduire la charge appliquée
+ 15V la commande est in- sur la borne 20,
défectueuse | férieura § 12 V.
Alimentat. + 15V défect. | Renvoyer I'appareil.
CCr | 71 Erreur du Interférences importantes| Blinder les c&bles
systoma {> 4 kV] sur céble de de commande {voir 5.6},
cammande
Boucles de masse ou de | Vérifier le cablage PE.
terre dans |e cablage
Pr 72 Perte de pa- | Aprés la mise sous ten- | Régler, & nouveau, le
ramétres et | sion, des paramétres in- paramétrage souhaité et le
retour au COITects ou un n® version sauvegarder en CO3,
réglage logiciel modifié ont été
usine Constatds.
Le réglage usine a §té
chargé automatiquement.
HOO | 100 Défaut gé- | Défaut du rmatériel Renvoyer |'appareil
éral ma-
térial
HO2 | 102 Défaut Défaut dans 'EEPROM | Echanger la carte de
EEPROM commande 8101MP
LU 31 Sous- Tension cirguit inter- Vérifier |a tension
tension médiaire < 140V réseau.
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5. INSTRUCTIONE DE SERVICE ET DE MONTAGE
- L'appareil est & monter verticalement, le bornier se trouvant en bas.

- Prévoir un espace libre de 100mm en dessus et en dessous ainsi que de 50mm
de chaque cité de |'appareil.

- Raccarder la vis da fixation du potentiométre de consigne avec PE.

- Selon VOE (160/05.88, le raccordement du ¢onwvertisseur au réseau par un dis-
joncteur & déclenchement par courant de défaut n'est autorisé qu'en combinaison
avec d'autres mesures de protection, En cas de mise & la terre, une part équiva-
lente du courant de défaut peut empécher le déclenchement du disjoncteur.

- Aprés la coupure réseau, respecter une durée de 3min avant de brancher
I’'appareil & nouveau. Il faut attendre gue les composants internes destinés a
limiter le courant de démarrage refroidissent. Autrement, les fusibles internes ou
les fusibles connectés en amont risquent d'entrer en action.

- N'utiliser les appareils 8106_E qu'avec |a self résesu adéquate.

- Toute commutation du moteur, le convertisseur dtant en service, st interdite {3
i'exception d'une coupure de securité).

- Ne remplacer un fusible défectusux que par ie fusible indigué et ce, |"appareil
&tant hors tenslon. Les borniers enfichables pour fes cablages de commande et
de puissance ne doivent Btre branchées et retirées que I'appareil étant hors
tension.

T i

- La température ambiante ne doit pas dépasser 45°C. Lorsgque I'air de refroi-
dissement contient des impuretés {poussidres, peluches, graisses, gaz agressifs)
qui risguent de nuire au bon fonctionnement du convertisseur, prévoir des
mesures appropriées (conduite séparée de I'air, montage de filtres, nettoyage
régulier p.ex). En cas de condensation, couper I'appareil du réseau et attendre
que I'humidité visible s'évapore.

- Les appareils 8101_E & 8105_E sont déterminés peur une valeur limite du courant
thermique moyen de 1,2y, ["appareil 8106_E pour 1,0lyy. Veiller a ne pas
dépasser ces limites lors de variations de charge fréguentes. Autrement, la
surveillance température risque d'entrer en action. La valeur limite du courant
effectif moyen est admissible, lorsque la condition lgs¢ < 1,271y {pour 8106 _E:
lagf = 1,0'Iy) est remplie et que toute surchauffe du moteur connecté est exclue,
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51 ENCOMBHREMENTS
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5.2 SELFS RESEAU

L'utilisation d'une self réseau offre les avantages suivants:

- Respect de la norme VDE 0180, classe de résistance aux surtensions |
- Réduction des réactions sur le réseau

- Longévité accrue de |'apparell

- Réduction des parasites

Les selfs réseau ne sant pas comprises dans I'équipement standard.

- + L

o
—
i
1
]

rAJ-JIl g ' LI 1

b

Appa- L I [N® d'art.| a b = d -} I k] om n
rell mE . M e mam ity T mm mm Toum rjias]
8101 5 g 323 330 9& 77 84 61 86 a7 91 g&.a g
8102 5 9 323 330 96 77 24 &1 g5 87 31 Ly | El
8103 5 El 323 330 96 7T 24 61 96 g7 91 .8 g9
8104 | 5 g 323 330 96 77 24 | 61 &5 87 91 | 5,8 g
8105 3,5 14 323 231 S6 7T Bq 6l 96 a7 91 : 5.8 9
810& 1,6 17 Jd23 351 56 7 g4 6l 95 87 g1 ! 5,8 9

5.3 FUSIBLES

Typa d'apparail 8101 | 8102 | 8103 | B1D4 | B10S 8106
Fuesilbhles réseauy FI M1ZA E FF25A FF2I0A
{interne)

H® d'art. 331 113 307 308|321 554

Ne remplacer un fusible défectueux qua par le fusible indiqué et ce, i'appareil &tant
hors tension. L'appareil est sous tension jusqu'a 30s aprés la coupure réseau.
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5.4 FONCTIONNEMENT AVEC CHOPPER DE FREINAGE

Lors da I'utilisation d'un moteur triphasé avec un convertisseur statique de fréquence
en phase de freinage, le moteur alimente le circuit intermédiaire de tension continue
ce qui a pour effet de bloquer le convertisseur dés que cetta tension dépasse g
valeur maxi admissible (an raison d'un temps de décélération Tis non adapté au
couple d'inartie). Avec le chopper de freinage intégré, le surplus d'énergie est
transtéré, pandant la phase de freinage, vers une résistance externe, et dissipd en
chaleur. D'ol la possibilité d'obtenir des tamps réduits de décélération pour des
couples élevés d'inertie.

R B H® d'art. Hx L xP
Ohm kW mm
a8z p 450 W 345 394 448 x 47 x 100
2+%100 250 W agg 1R3 170 x 33 x 48
en aérie
370 0 120 W s Q2 170 x 33 = 48

Caractéristiques des résistances de frainage:
- Temps de freinage maxi admissible : 15 s
- Facteur de service rnaxi admissible: 25 %

Les résistances de freinage ne sont pas comprises dans I'équipement standard,
5.5 PROTECTION CONTRE LES PARASITES

Mesures d'antiparasitage selon la norme VDE 0871, classe B

a} Filtras réseay

Type d'appareil 8101 E - 8104 E 8105 E - 8108 E

Filtre réseau 332 705 3313 228
N* d'article

b) Blindages

- Cable moteur
- Cable réseau entre le filtre et Fappareil
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9.6 BLINDAGES

Sans blindage des cabies de raccordement, les entrées réseau et les bornes de
puissance sont protégées contre les parasites selon IEC 801-4, degré d'intensité 4.

Les blindages ne sont ndcessaires gue si une protection selon ie degré 4 est
insuffisante pour I'envirannement dans iequal dolt fonctionner "appareil.

Tel est le cas lorsqu'il n"est pas possible, par exemple, de poser séparément les
cables de puissance et les cAbles de commande.

Les parasites peuvent provoquer des erreurs dans le déroulement du programme gui
risquent d'entrainer le blocage immédiat de I'appareil.

Blindages des cébles de signaux de commande analogiques {entrée de consigne}

Nous vous recommandons de blinder les cables de signaux analogiques afin
d'empécher toute déformation des signaux.

Pour supprimer des boucles de retour par ta tarrg, raccorder le biindage das cables de
commande d'un cdté seulement et ce,
- S80It aux bornes prévues & cet effet sur I'appareil
- 50it aux points collecteurs isclés qui sont rallés a un point central, avec
PE {bornes PE p.ex.)

En cas d'interruption {borniers, relais, fusibles) les blindages des cables de
commande sont & relier au plus court, une connexion conductrice &tant assurée.
Pour le blindage des cables de raccardement de I'interface série LECOM, volr
description technique LECOM A/B.

Bliindages des cibles moteur et des cibles chopper da freinage

Le biindage des cables moteur est & raccorder directement avec un point central PE
dans I'armoire de cormmande. Pour des cables d'une longueur > 3m, prévoir un
raccordement direct sur le moteur {si possible},
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5.7 MISE A LA TERRE DE L'ELECTRONIQUE DE COMMANDE

Entrainement & commands individuallg

Cette connexion GND-PE sst nécessaire, lorsque I'interface (option) est raccordée
{(voir 6.]..

En cas d'installations fixes d'ordinateurs, prévoir une séparation de potentig! (& aide
du module de conversion Lenze-Canverter p.ax.) entre I'ordinateur et le
convertisseur,

Réseau comprenant plusieurs appareils

Lorsqu'il s'agit d*un réseay Comprenant plusieurs appareiis, i faut impérativernent
auvrir, sur chaque convertisseur, la connaxion GND-PE et ca, afin d'éviter deos
boucles de retour par ia masse. Les lignes de masse sont & ralier & des points
collecteurs externes isolés, od elles sont 3 ragrouper en &toile, puis 3 faccorder, au
niveau de I'alimentation centrale, avec PE,

Ein cas de couplage ordinateur, s'assurer que la tension entre GND et PE ne dépasse
pas 50V. Lorsque I'implantation de I'crdinateur est fixe, prévair, en pius, une
séparation de potentiel {4 I'alde du meodule de conversion Lenze-Converter 2101
p.ex),

Convertisseurs de fréquance 8101 _E- 8104 E

Foni GHD - PE

Convertissaurs de fréquence 8105 £ - 8106 E

Pant HND - PE
S
BRY

A

[Ny
Yad
VAL
| B UV W ORE SUG-U
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6. OPTION

6.1 INTERFACE SERIE

Grace & Vinterface série, la commande, ls paramétrage et la surveillance numériques
des convertisseurs 8100_E peuvent s'effectuar 3 ("aide d'un ordinateur pilote ou d'un
automate programmable. L'interface est compatible R5232C et permet de réaliser
des connexions directes paint 3 point, avec une longueur maxi de céble de 15m. Le
module de conversion LENZE-Canverter avec séparation galvanique permet de
réaliser une extension du réseau série type bus, avec 32 voies sur le bus et une
longueur maxi de cihle de 1200m. Basé sur la norme 1S0 1745, le protocola LECOM
A/B permset de prendre an charge 20 canvertisseurs. Ce protocole permet de détecter
les erreurs et empéche la transmission de donndas incorrectas.

Caractéristiques de 'interface série:
- Vitesse de transmission: 9600 bauds

- Caractéres de transmission:
7 hits ASCII
1 kit de stop
1 bit de start
1 bit de parité (pair})

Affectation des pins sur la prise subminiature D 4 9 pdles:
Fin 1 2 3 4|5 |8 7 8 9
Signal{+Vccls | RxD | TxD | DTR | GHND RTS[{CTS|+Vce5s

Les pins 7 et B sont relids & Iintérieur de "appareil,

Pour plus de détails concernant la communication sérielle, consulter la description
technigue LECOM-A/B.

LYinterface série pour les appareils 8101 & 8106 est disponible en option {n® d'art.
350 566).

6.2 N° DE CODE LECOM

Les numéros de code suivants ont une significetion particuliére pour la
communication sérielle, Les codes C43, C68, C69, C161 a C168 n& peuvent pas étre
affichés sur I'appareii.

C09 Adresse du convertisseur LECOM1
Le code CO2 permat d'attribuer des numeéros aux voies sur e bus, pour le
dialogue par interface LECOM1, Les adresses 1 4 99 peuvent étre affectées 3
I'exception de "10", "20", "30"..."90".
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C43 Affichage et

Paramétre 0

Paramétre 1

réarmement d'un défaut.

Pas de défaut actuellement
Défaut actued

Le réarmement du défaut actuel s'effectue en programmant "paramatra 0",

C68 Affichage de I'é1at de fonctionnemant

W' bit

15

14

13

12

1 |10

¢ 5 T

[

H]

& 3

2 1 o

Eignal

TRIP

r.é.

0

Q5P

IMP (MARCHE

0 RFR| Erresur communicmtion
| ] 1

T
Erreur fanctionnem.
] ]

C69 Affichage de 1l'état de l'appareil

Nﬂ

bit

7

&

B

4 3

Slgnal

RFR

n.&.

RESET

AUTO REMOT

FCHG

CALARM

BALARM

C99 Affichage de Ia verslon logiciel

G161 Mémoire des défauts aprés réarmement {dernier défaut sauvegardéd en C161).

C168

Pour plus de détails concernant la communication sérielle, consulter [z description
technigua LECOM-A/B.
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